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PB016 — prubézna pisemka
3. listopadu 2004 JMENO a prigment: ...

1
Mame definovany predikat a/2 jako:

a([l.1)-

a(L,[X|P]) :- b(X,L,L1),a(L1,P).
b(A.[A|T].T).

b(A,[H|T1],[HT2]) :- b(A,T1,T2).

Co je prvnim vysledkem volani ?- a([a,a,b,a],L).?

(A) L=[a,b,a,a] (B) L=[a,b,a] (C) L=[a,a,b,a] (D) L=[] (E) L=|b]

Odpovéd:

2

Mgjme predikat depth_first_search(N,S) prohledavéni stavového prostoru do hloubky definovan nésledujicim zptsobem:

depth_first_search(Node,Solution) :- search([],Node,Solution,Limit).
search(Path,Node,[Node|Path],_) :- goal(Node).
search(Path,Node,Sol,_) :- move(Node,Nodel), search([Node|Path],Nodel,Sol,_).

Parametr Limit zde neni vyuzit. Zméiite jej (ipravou predikitu search) na prohleddvani do hloubky s limitem.

(A) 3. fadek: search(Path,Node,Sol,Limit) :- Limit>0, move(Node,Nodel), L1 is Limit-1,
search([Node|Path],Nodel,Sol,L1).

(B) 2.t4dek: search(Path,Node,[Node|Path],Limit) :- Limit>0,goal(Node).
3. fadek: search(Path,Node,Sol,Limit) :- L1 is Limit-1, move(Node,Nodel),
search([Node|Path],Nodel,Sol,L1).

(C) 2.7adek: search(Path,Node,[Node|Path],Limit) :- Limit>0,goal(Node).
3. fadek: search(Path,Node,Sol,Limit) :- Limit>0, move(Node,Nodel),
search([Node|Path],Nodel,Sol,Limit-1).

(D) 3. fadek: search(Path,Node,Sol,Limit) :- Limit>0, move(Node,Nodel),
search([Node|Path],Nodel,Sol,Limit).

(E) 3. fadek: search(Path,Node,Sol,Limit) :- Limit>0, move(Node,Nodel),
search([Node|Path],Nodel,Sol,Limit-1).

Odpovéd:

3
Co tesi predikat a(+X,+S)?

a(A,[B|]) - A== B.
a(A,[B|C]) - A \== B, a(A,C).

(A) Vraci true, pokud se X vyskytuje v seznamu S na prvnim misté.

(B) Vraci true, pokud se X vyskytuje v seznamu S na poslednim misté.
(C) Vraci true, pokud se X v seznamu S nevyskytuje.

(D) Vraci jednou true, pokud se X vyskytuje v seznamu S alespoil jednou.

(E) Vraci postupné true pro kazdy vyskyt X v seznamu S.

Odpovéd:
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4

Uvazujme tvrzeni:

(i) Prologovsky predikét je seznam vSech klauzuli se stejnym funktorem a libovolnou aritou.
(ii) Pfi prohledavani stavového prostoru muze byt vice stavii odkazovano ze stejného uzlu prohledévaciho stromu.

(iii) Prohledavéani stavového prostoru do $ifky stéle neni Gplné v bé&Znych stavovych prostorech stejné jako
prohledavani do hloubky.

(iv) Slozitost prohledévéni stavového prostoru do $itky je exponencidlni vzhledem k maximalni hloubce
prohledavaciho stromu (nezavisi na hloubce fesen).

(v) U heuristického hledani nejlepsi cesty je pfipustné heuristickd funkce takova, ktera nikdy neptekrodi
skutecnou vzdalenost do cilového uzlu.

(A) Praveé jedno z uvedenych tvrzeni je pravdivé.  (B) Pfesné dvé z uvedenych tvrzeni jsou pravdiva.
(C) Ptesné dvé z uvedenych tvrzeni jsou nepravdivd. (D) Pravé jedno z uvedenych tvrzeni je nepravdivé.

(E) Vsechna uvedend tvrzeni jsou pravdiva.

Odpovéd:
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