








e orientace v prostoru a lokalizace cloveka
pomoci kamer a zvukovych senzoru

e dotekove a pachove senzory
e povrch tela pokryty mekkym materialem

e rozpoznavani lidské reci, adekvatni reakce
na zakladni fraze

e podvozek s otocnymi kolecky
* nosnost 60 - 80 kg






/ » a rﬁznymi



e podoba tulenitho mladéte
e omyvatelna strst
« opticke senzory detekujici svetlo a tmu

 rozpoznani lidske reci, reakce na zakladni
fraze

 pohyblive ploutve a hlava
e vznik charakteru v reakci na vnejsi podnéety









e sit’ senzoru pro kontrolu Cinnosti a prostredi

e system Look4MyHealth k pravidelnemu
zjistovani zdravotniho stavu

e tablet pripevnény na pojizdném stojanu

e inteligentni program vyhodnocujici ziskana
data
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Care-0-bot




e odnimatelne paze, manipulace s béznymi
predmety

e orientace v prostoru, rozpoznavani
predmétu

* rozpoznavani lidske reci

ovladan tabletem

» podnos na bezpecny prevoz predmeétu









