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Co je to cooperative pathfinding?

m nachdazeni nekolidujicich cest vedoucich casoprostorem
z vychoziho bodu do bodu cilového
m stavovy prostor si miizeme predstavit jako neorientovany graf
m agenti jsou umisténi ve vrcholech grafu
ve vrcholu se mize nachdzet maximalné jeden agent
minimalné jeden vrchol zlstane neobsazen
pohyb je umoznén po hranach grafu
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Problém CPF forméalné

G = (V,E) je graf
V ={vi,v,..., vy} je kone¢nd mnoZzina vrchold

EC (‘2/) je mnoZina hran

umisténi agentid v grafu odpovida prirazeni agenta k vrcholu
grafu

A={a1,a,...,a,} je kone¢na mnoZina agenti
rozmisténi agentd ao: A — V
u Z = [(Va E),A,OZ0,0ZJr]

m prifazovaci funkce g a vy definuji pocateéni a koncové
rozestaveni agentl A v grafu G
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m planovani jizdnich ¥ada vlaki




m kazdy agent hledd cestu do cile A* algoritmem

m algoritmus odpovida prohledavani hrubou silou
m ignoruje vSechny ostatni agenty

m az dojde ke kolizi, agent znovu prepocita cestu
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m tabulka rezervaci — informace o planovanych akcich vsech
ostatnich agenti

m trojrozmérnd mtizka

m policko m¥izky v napldnované cesté agenta oznaceno za
neprichozi

m mrizku |ze implementovat jako hashovaci tabulku s klicem
(x,y,1)
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Cooperative A*

m hladové feseni pro jednoho agenta miize branit feseni pro
jiného agenta
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m kooperace mezi agenty
m agent naplanuje idedlni trasu; stoji-li v cesté jiny agent, trasu
prepodita (jako GPS navigace)

m agenti musi pokracovat ve spolupraci, dokud vsichni
nedosahnou cilového bodu
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m zavadime ,,okna"
(oknech)

m jako HCA*, optimalizace trasy probihd pouze na &asti grafu
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http://www.jkilavuz.com/whca/
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Problém coperative pathfinding

D3 se resit technikami, které vice ¢i méné sofistikované koordinuji
pohyb vice agentii. Pokud je v prostredi vice agentl, byva
vyhodné, aby mezi sebou agenti uméli komunikovat ohledné svych
cest. Jestlize planuji dopredu v Case stejné jako v prostoru, mohou
se agenti vzajemné vyhnout, a predejit tak kolizim.
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Dékuji za pozornost!
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